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ABREVIATIONS SIGNIFICATIONS / REMARQUES

huf Hauteur depuis le dessous de la plaque de base (Mesure pour le pré-montage)
xuf Hauteur sous la plaque de base (depuis le plan de roulement)
h_Bgl Hauteur de I'étrier (depuis le plan de roulement)
h_Bgl_o Hauteur de I'étrier supérieur (depuis le plan de roulement)
h_Bgl u Hauteur de I'étrier inférieur (depuis le plan de roulement)
h_Ausl_Bgl Hauteur de I'étrier de la console (depuis le plan de roulement)
h_Ausl_Bgl_o Hauteur de I'étrier supérieur de la console (depuis le plan de roulement)
h_Ausl_Bgl_u Hauteur de I'étrier inférieur de la console (depuis le plan de roulement)
h_Ausl_uk Hauteur du dessous de la console (depuis le plan de roulement)
h_RL_Bgl Hauteur de I'étrier de la corde de terre (depuis le plan de roulement)
h_RL_Bgl o Hauteur de I'étrier supérieur de la corde de terre (depuis le plan de roulement)
h_RL_Bgl_u Hauteur de I'étrier inférieur de la corde de terre (depuis le plan de roulement)
h_HL_Bgl Hauteur de I'étrier de la ligne d'alimentation (depuis le plan de roulement)
h_HL_Bgl_o Hauteur de I'étrier supérieur de la ligne d'alimentation (depuis le plan de roulement)
h_HL_Bgl_u Hauteur de I'étrier inférieur de la ligne d'alimentation (depuis le plan de roulement)
h HL Trav_z Hauteur du centre de la traverse de la ligne d'alimentation (depuis le plan de roulement)
h_Ltg Hauteur de la ligne d'alimentation [conducteur] (depuis le plan de roulement)
h_Sph_Bgl Hauteur de I'étrier du bras de retenue / console du bras de retenue (depuis le plan de roulement)
h_Abz_Bgl Hauteur de I'étrier de la retenue / console de la retenue (depuis le plan de roulement)
h_Abf_Fd Hauteur de I'amarrage du fil de contact [conducteur] (depuis le plan de roulement)
h_Abf_Fd_Bdgl Hauteur de I'étrier de I'amarrage du fil de contact (depuis le plan de roulement)
h_Abf_Fd_Bgl o Hauteur de I'étrier supérieur de I'amarrage du fil de contact (depuis le plan de roulement)
h_Abf _Fd_Bgl_u Hauteur de I'étrier inférieur de I'amarrage du fil de contact (depuis le plan de roulement)
h_Abf _Ts Hauteur de I'amarrage du cable porteur [conducteur] (depuis le plan de roulement)
h_Abf_Ts_Bgl Hauteur de I'étrier de I'amarrage du cable porteur (depuis le plan de roulement)
h_Abf _Ts Bgl_o Hauteur de I'étrier supérieur de I'amarrage du cable porteur (depuis le plan de roulement)
h_Abf_Ts_Bgl _u Hauteur de I'étrier inférieur de I'amarrage du cable porteur (depuis le plan de roulement)
h_Str_Bgl_o Hauteur de I'étrier supérieur de la contrefiche (depuis le plan de roulement)
h_Str_Bgl_u Hauteur de I'étrier inférieur de la contrefiche (depuis le plan de roulement)
h_Ank_Bgl Hauteur du trou de I'étrier de I'ancrage (depuis le plan de roulement)
h_Ank_Bgl_o Hauteur du trou supérieur de I'étrier de I'ancrage (depuis le plan de roulement)
h_Ank_Bgl_u Hauteur du trou inférieur de I'étrier de I'ancrage (depuis le plan de roulement)
h_Joch_uk Hauteur du dessous du joug (depuis le plan de roulement)
h_Abf FP_Bgl Hauteur de I'étrier de I'amarrage du point fixe (depuis le plan de roulement)
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Parcelle n°556
Parcelle n°562 MOB
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